T Berliner Hochschule Aktorik Ubung
fur Technik AKT 02

Getriebemotor

1 Thema
Ansteuerung eines Getriebemotors mit eingebautem Impulsgeber zur Drehzahlmessung.

2 Aufgabe

Ermittlung der Drehzahlkennlinien in Abh&ngigkeit von der Motorspannung im Bereich von 0 bis 12 V DC fur
Rechts- und Linkslauf

Abbildung 1 Getriebemotor: Motor (1), Getriebeeinheit (2), Encoder (3)

3 Hinweise zur Durchfihrung
e Ermittlung der Anschlussbelegung fiir Motor und Encodereinheit und anschlieBende Inbetriebnahme

¢ Signalerfassung und Visualisierung der Encodersignale, bzw. des Reflexlichtschrankensignals an der
Abtriebswelle mittels Digital-Oszilloskop

4 Auswertung
e Darstellung der Kennlinien n = f (Usp) im Diagramm mit Erklérung eventueller Abweichungen der
Kennlinien
e Nachweis der Positioniergenauigkeit der Abtriebswelle auf 1° genau mit Darstellung der Encodersignale
e Bestimmung der Drehmomentkonstanten km (Annahme: lo = 0 A)

5 Gerate / Software

Getriebemotor EMG30 mit Encoder

Reflexlichtschranke (GOS Reg. 6 / # 081)

3 Stk. regelbares Netzgerat (GOS Reg. 6)
4-Kanal-Digital-Oszilloskop MS0O5074 / MSO5104 (Reg. 5/ # 157)
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