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LabVIEW - Ansteuerung eines Getriebemotor

1 Thema
Ansteuerung eines Getriebemotors mittels eines Multifunktions-Datenerfassungsmodules und LabVIEW.
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Abbildung 1 LabVIEW Blockdiagramm (Beispiel)

3 Hinweise zur Durchfihrung
e Ermittlung der Anschlussbelegung fur Multifunktions-Datenerfassungsmodul und Steuerverstarker: Es
wird ein Encodersignal vom Motor tber den Zahlereingang des Datenerfassungsmoduls (PFIO0) erfasst
e Entwicklung des LabVIEW-Programmes mit Hilfe des Workflows (siehe Link unten)

4 Auswertung
e Uberpriifung der Sollposition vorgegebener Drehwinkel mit verschiedenen Motospannungen und
Erklarung eventueller Abweichungen
e Beschreibung des Programmablaufes anhand des Blockdiagramms von LabVIEW

5 Gerate / Software

Getriebemotor EMG30 mit Encoder

Regelbares Netzgerat (GOS Reg. 6)

Steuerverstarker ,analog“ (GOS Reg. 10/ # 111)
Multifunktions-Datenerfassungsmodul USB-6008 (GOS Reg. 11/ # 102)
Programmiersoftware LabVIEW (GOS Reg. SW / # SW13)
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